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Motor Matter s vestavénou Li-ion baterii
(nabijeni pres USB)

UZIVATELSKA PRIRUCKA

[ 01 Informace o produktu ]

Tlacitko hlavy motoru (H)

LED

Nabijeci port USB

*POZOR - pii podrzeni tlagitka na hlavé motoru na 16s se motor uvede do tovarniho nastaveni.

Moznosti napdjenf

B

Tlacitka dalkového ovladace

LED —

Stop — — Nahoru
30% — — 60%
— Dolu o
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Modely a parametry (podrobnosti o daldich parametrech naleznete v ndzvu produktu)

JCD |25 S LE u 11 30 M
kroutici
DC Motor | Pramér trubky 25 mm|S: Standard | LE: S vestavénou USB Port [ moment: 1.1 N.m |rychlost: 30 rom | Matter
Li-ion baterii modulu
Q: Tichy
P: Vykon

l 02 Pozor! I A

. Tento produkt je uréen pouze pro vnitrni pouZiti, nepouzivejte jej venku nebo ve vihkém prostredi.

Tento motor ma vestavénou dobijeci Li-ion baterii s integrovanym rizenim nabijeni. Max vstupni

napéti: 5V/2A.

. Pred prvnim pouzitim jej prosim nabijte, pred prvnim pouzitim se ujistéte, ze je pIné nabity

4. Kdyz je napéti baterie nizké, LED dioda 8x zablika, pri nastartovani motor vyda alarm nizkého
napé&ti.

5. Motor se za chodu otéci. Nepokracujte prosim k dalsimu kroku, dokud se nezastavi.

6. Béhem provozu je efektivni interval ovladani tlacitka vysilace 10 sekund. Pokud nedojde k zadné
efektivni ¢innosti vysilace po dobu del$i nez 10 sekund, automaticky opusti aktualni rezim.

7. Motor mliZe byt sparovan s max. 10 ovladaci.

N =

w

8. Pri nabijeni nepouzivejte motor.

9. Horni a dolni limity nelze nastavit na stejnou pozici, limity se ulozi i po vypnuti.
10. Motor bézi nepretrzité po dobu max. 6 minut bez jakékoli dalsi ¢innosti.

11. Nezvedejte motor uchopenim kabelu nebo antény.



03 Instrukce I
Funkce tlacitka hlavy motoru (H).
. Kontrolka .

Funkce Operace | Doba b&hu | | Ep bjika Pozndmka
Ovladéni stingni | Kratke / / Muze pracovat pouze po
NAHORU / STOP / DOLU | stisknuti neni v rezimu spanku.
Pridani / odebrani Podrzet , 2.« x4 | Operace musi byt provedena
ovladae na 2s | kyvne *1 | blikani *1| 35710's
Pripojeni Matter P27t 6s | kjvne "2 | biikani *2 | YStup do rezimu pripojeni

e x Podrzet ’ * .« o +n | VSechna dalsi nastaveni zGstavaji
Obraceny smér ner#€t 10s| kyvne *3 | blikani *3 | |issena PO Zméné sméru !

- Podrset ’ * ilkkani *a | V8echna nastaveni

Resetovani rodrzet 16s| kyvne *4 | blikani *4 odetrangna

A Parovani motoru s ovladacem

ZpUsob 1: Stisknuti tlacitka, pridani nového ovladace

‘@ ‘@% =mp OK

H tlagitko x2s kyvne x1 vybrat kandl Zt(l)sl%re)ete Prg kyvne x2

H tlacitko

-

Zpusob 2: Zapnéte napdjeni, pridejte ovladac B pres jiz existujici ovlada¢ A

@ —»{% —»@ —»@% = O]

stisknéte Prgna A kyvne x1  stisknéte Prg na A kyvne x1  Stisknéte tlacitko Stop na B

—p @% w=p OK

kyvne x2

Poznamka: Parovani nelze provést pod spole¢nym kanalem nebo kanalem 0.

Spravné
- [ =[] -,

Nahoru Stin stoupa nahoru  Dold Stin jde dold

Pokud nejsou nastaveny limity a smér je opacny.

@ & @ . @é mmp Obriceny smér

Oblibeny & Stop x2s kyvne x1
Pokud jsou nastaveny limity a smér je opacny

-»gﬂ% - |[T] -»@% N

Prg kyvne x1 Nahoru x1 kyvne x1 Dolt x1 kyvne x1
=) OK

Poznamka: Pri opacném sméru otaceni obratte smér otaceni.



Tl L] b 7 b [T]a(©) == ¢ -

Nahoru nebo dold  Opravte horni bod  Nahoru & Oblibeny x2s kyvne x2 Nastaveny horni limit

T o[ L] -% - [ ]&(©) #@% #%

Nahoru nebo dolti  Opravte spodni bod Dol & Oblibeny x2s  kyvne x2 Nastaveny dolni limit

Poznamka: Horni a dolni limit nelze nastavit ve stejném bodé. Pred nastavenim limitd se motor spusti
v jednodotykovém rezimu stisknutim tlacitka nahoru nebo dolt, podrzenim tlacitka nahoru

nebo dolli po dobu 2 s se motor spusti v rezimu konstantniho dotyku. Po nastaveni limit( stisknéte
tlacitko Nahoru nebo Dolll, motor bézi v rezimu konstantniho dotyku.

D. Rezim krokovani

Konstantnim dotykem —————— Jednim dotykem
@ = @% - @ =y @% -y @ =Y =) OK
Prg kyvne x1 stop kyvne x1 stop kyvne x1

Stejnou operaci Ize prepinat z rezimu jednoho dotyku na rezim stalého dotyku.

Poznamka: Pokud motor pracuje v rezimu jednoho dotyku a podrzite tlacitko nahoru
a dolli déle nez 2 s, bude pracovat v rezimu krokovani.

E.  Nastaveni a zruseni oblibené pozice
Nastaveni
nebo. - -y @ @ -—p

Nahoru nebo dold  Zafixovat oblibenou Oblibeny & Stop x2s  kyvne x2  zafixovat oblibenou

pozici pozici
Zruseni
~ ool —»f =
Stin je na pozici  Oblibeny & Stop x2s kyvne x1 Oblibena pozice zrusena
oblibeny

F. Pozice oblibeny

@ mmp Stisknutim tohoto tladitka se dostanet do pozice oblibeny

Oblibeny
Poznamka: Nastaveni polohy Oblibeny Ize provést az po nastaveni horniho a dolniho limitu.



G. Zména hornich a dolnich limitG

Nastaveni nového horniho limitu

To© = =T = F =T

Nahoru & Oblibeny x6s  kyvne x1 Nahoru nebo dol&i  Stanoveni nového Nahoru & Oblibeny x2s

horniho limitu
-y @;% =) OK

kyvne x2

Nastaveni nového dolniho limitu

Mi® ﬂ@% [T s L | —»% - ]3O

Dold & Oblibeny x6s  kyvne x1 Nahoru nebo dolti  Stanoveni nového  Dold & Oblibeny x2s

dolniho limitu
oy @% =) OK

kyvne x2

Poznamka: Operace by méla byt provedena do 4 minut.

H.  Nastaveni rychlosti motoru
[ =

Nahoru
=& —m—
} o=’ -

Prg kyvne x1 stop kyvne x1 Doli

kyvne x1

ky 1
=) ZvySeni rychlosti yvne x

=) Pokles rychlosti

Poznamka: Pokud se motor neotaci, max./min. rychlost jiz byla dosazena.
Nastavitelné jsou 3 rychlosti.

. Odebrani ovladaée

Odeberte jeden ovladac
H tlacitko

-@;% - || -@fé - OK

H tlacitko x2s kyvne x1 Prg kyvne x1

Odeberte ovladac B pres jiz existujici ovlada¢ A

@-»@% -»@ - - | O]

Prg na stavajici A kyvne x1  Prg na stavajici A kyvne x1 zastavit na B kyvne x1
(pro odstranéni)

mmp Ovladac B odstranén



Odebrat vSechny ovladace

@—m —»@—wg—»—»@%

Prg kyvne x1 Prg kyvne x1 Dold kyvne x1

=) \Sechny ovladace odstranény

Pozndmka: VSechna nastaveni jsou uloZena, i kdyZ jsou ovladace odstranény
(nastavené limity jsou uloZeny).

J. Zruseni limitd

@-@é - | () —»{% —»@ - |

Prg kyvne x1 stop kyvne x1 Prg kyvne x1

s | imity zruseny

K.  Pripojeni Matter

Nasledujici ndvod k obsluze je pouze prikladem pripojeni zarizeni Homepod.

*Pozadavky na pripojeni

a. Ujistéte se, Ze je telefon pripojen k siti Wi-Fi 2,4 GHz

b. Zarizeni HomePod je treba nejprve pridat do aplikace "Home" APP,
podrobnosti naleznete v jeji prirucce. (Volitelné)

Poznamka: Bez zarizeni HomePod nemdize aplikace ovladat motor mimo misto.

Zplsob 1

Pripravte motor k pripojeni k Matteru podle nasleduijicich krokd:

H tlacitko

Hx6s kyvne x1 (Oranzové) (Modré)
blikani LED x2 Blikani LED



D. Otevrete aplikaci Home a kliknéte na "+" pro pfidani
nebo skenovani pfislusenstvi.
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E. Naskenujte QR kéd nastaveni na motoru nebo zaluzii a pfidejte
do aplikace "Home" pro pfipojeni k pfislusenstvi.

Add Accessory
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Poznamka: Nastavovaci kéd na kazdém motoru nebo Zaluzii je jedinecny.




G. Podle pokynU aplikace nastavte motor

Blinds Locatian Blinds Name Blinds Automations

Bed Dflice

H. Nyni Ize motor ovladat pomoci aplikace odkudkoli a kdykoli.
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